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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereiehten Unterlagen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Passerregelungssystem fur eine bahnverarbeitende Maschine 

@ Die Erfindung betrifft ein Passerregelungssystem fur 
eine bahnverarbeitende Maschine (1) mit einem Sensor- 
system (8) zur Erfassung von Passermarken (9). Das Pas- 
serregelungssystem weist eine Steuereinheit (7) zur 
Steuerung des Transports der Bahn (2) In Abhangigkeit 
der Detektion der Passermarken (9) durch das Sensorsy- 
stem (8) auf. Das Sensorsystem (8) weist wenigstens eine 
Kamera (10) und ein Beleuchtungsblitze (12) erzeugendes 
Beleuchtungssystem (11) zur Ausleuchtung des Sichtfel- 
des (13) der Kamera (10) auf. Das Beleuchtungssystem 
(11) generiert ein den Auslosezeitpunkt eines Beleuch- 
tungsblitzes (12) definierendes Signal. Das in die Steuer- 
einheit <7} eingelesenes Signal dient als Bezugspunkt fur 
die Steuerung des Transports der Bahn (2). 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft ein Passerregelungssystem 

gcmafi dem Oberbegriff des Anspruchs 1 . 

[0002] Derartige Passerregelungssysteme werden bei 5 

bahnverarbeitenden Maschinen, insbesondere Druckma- 

schinen und Druckfolgeinaschinen eingesetzL. 

[0003J Bei diesen bahnverarbeitenden Maschinen werden 

zu bearbeitende Bahncn aus Papier, Karton, Pappc, Folien, 

Blechen oder deigleichen uber mehrere angetriebene Ach- lO 

sen transportiert und verschiedenen Bearbeitungsstadonen 

zugefuhrt. 

[0004] Die Bahnen werden uber ein System von angetrie- 
benen Achsen transponiert und verschiedenen Bearbei- 
tungsstationen zugefQhrt. Die angetriebenen Achsen sind 15 
von Walzen oder Walzenpaaren gebildet, dercn Bewegun- 
gen mittels Messgebem erfasst werden. Die Ausgangssi- 
gnale der Messgeber werden in eine Steuereinheil eingele- 
sen, wclchc die Antricbc dor cinzclncn Achsen stcucrt. 
Hierzu werden in der Steuereinheil Positionierbefehle und/ 20 
oder Geschwindigkeitsbefehie generiert, mil welchen die 
Antriebe angesleuert werden. 

[0005] In den Bearbeitungsstationen werden unterschied- 
liche Bearbeitungsschrilte durchgefiihrt, wie beispielsweise 
das Bedrucken, Pragen, Stanzen, Nummerieren oder Kenn- 25 
zeichnen von Bahnen. 

[0006] Hierzu muss eine Bahn typischerweisc positions- 
genau zu vorgegebenen Zeiten an einer Bearbeitungsstation 
positioniert werden. Ein Beispiel hierfur ist die Zufiihrung 
einer Bahn zu einer Stanzvorrichtung. In diesem Fall muss 30 
die Bahn so der Stanzvorrichtung zugefuhrt werden, dass 
diese in einer Sollposition in einem vorgegebenen 2Ceitpunkt 
an der Steuervorrichtung liegt, wobei sich die Bahn wahrend 
des Stanzvoigangs nicht bewegen darf. 
[0007] Zur Steuerung derartiger Bahnbewegungen dienen 35 
Passerregelungssysteme. Diese weisen wenigstens ein Scn- 
sorsystem auf, mit welchem auf der Bahn aufgebrachle Pas- 
scrmarkcn erfasst werden. Die Sensorsignalc des Scnsorsy- 
stems werden in die Steuereinheil als EingangsgroBen eines 
Passerregelkreises eingelesen. Insbesondere wird in dem 40 
Passerregelkreis die Position einer erfassten Passermarke er- 
fasst und mit einem Soli wen vergUchen. In Abhangigkeit 
der Abwcichung des Istwertes vom Sollwcrt. erfolgt eine 
entsprechende Regelung der Bewegung von angeuiebenen 
Achsen, so dass die Bahn in eine Sollposidon an den jewel- 4S 
ligen Bearbeitungsstationen einlauft. 
[0008] Aus der DE 32 26 078 A 1 ist ein Passerregelungs- 
system fur cine Mehrfarbcndruckmaschinc bckannt. 
[0009] Dieses Passerregelungssystem weist als Sensorsy- 
stem eine Reflexions lichtschranke auf, mittels derer drei- 50 
eckformigc Passermarken erfasst werden. Mit der Reflcxi- 
onslichtschranke wird insbesondere eine schrag zur Trans- 
portrichtung der Bahn vcrlaufcndc Kantc der Passermarke 
erfasst. Mittels der dabei generierten Sensorsignalc werden 
in dem Passerregelungssystem Umlaufinipulse und Bezugs- 55 
pulse zur Regelung der Langsbewegung und der seitlichen 
Bewegung der Bahn erzeugt. 

[0010] Nachteilig bei derartigen Passerregelungssystemen 
ist, dass mit den Sensorsystemen die Passermarken nur un- 
vollslandig erfassbar sind. Weiterhin ist nachteilig, dass die 60 
Ablastung der Kante der Passermarke mittels der Reflexi- 
onslichtschranke seriell erfolgt, wobei die Ablastung zudem 
abhangig von der Transportbewegung der Bahn ist. Die Er- 
fassung derartiger Passermarken ist somit mit gewissen Un- 
genauigkeiten behaftet. Dies kann zu Fehlern bei der Rege- 65 
lung des Transports der Bahn fUhren. 
[0011] Der Erfindung licgl die Aufgabc zugrundc, ein Pas- 
serregelungssystem der eingangs genannlen Art so auszubil- 
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den, dass dieses moglichsl prazise und zuverlassig arbeiiet. 
[0012] Zur Losung dieser Aufgabe sind die Merkmale des 
Anspruchs I vorgesehen. Vorteilhafte Ausfuhrungsformen 
und zwcckmaBige Weiterbildungen sind in den Untcran- 
spriichen beschrieben. 

[0013] Das erfindungsgemaBe Passerregelungssystem 
urnfasst ein Sensorsystem mit wenigstens einer Kamera und 
einem Beleuchtungssyslem, welches Beleuchtungsblitze zur 
Ausleuchtung des Sichtfeldes der Kamera aufweist. 
[0014] Das Beleuchtungssyslem generiert ein den Auslo- 
sezeitpunkl des jeweiligen Belcuchtungsblitzes definieren- 
des Signal. Dieses Signal wird in die Steuereinheil eingele- 
sen und dienl als Bezugspunkt fiir die Steuerung des IVans- 
ports der Bahn. Dabei erfolgt die Steuerung in Abhangigkeit 
der Deiektion von Passermarken und/oder Druckmotiven 
auf der Bahn. 

[0015] Der Grundgedanke der Erfindung besteht somit 
darin, dass zur Erfassung der Passermarken eine Kamera 
cingesetzt wird, mittels derer die Bildinformationen einer 
gegebenenfalls auch komplex aufgebauten Passermarke 
voUstandig erfassbar ist. ErfindungsgemaB konnen mit der 
Kamera anstelle oder zusatzlich zur Detektion von Passer- 
marken Druckmotive auf der Bahn erfasst werden. Druck- 
moiive in diesem Sinn konnen auch Telle oder Segmente 
von Druckmotiven sein. 

[0016] Anhand der in die Steuereinheil eingelesenen Bild- 
informationen der jeweiligen Passermarken oder Druckmo- 
tive kann der Transport der Bahn damit exakt geregell wer- 
den. 

[0017] Wesentlich hierbei ist, dass die Regelung des 
Transports der Bahn auch bei hochdynamischen Bewe- 
gungsablaufen schneU und prazise durchgefuhn werden 
kann, obwohl die Auswerlung der Bildinformationen einen 
unter Umstanden groBeren Zeilaufwand beanspruchen kann. 
[0018] Dies wird erfindungsgemaB dadurch erreicht, dass 
das Beleuchtungssyslem mit der Auslbsung eines Belcuch- 
tungsblitzes ein Signal generiert, welches den Auslosezeit- 
punkl des Beleuchlungsblitzcs dcfinicrl. Dieses in die Steu- 
ereinheil eingclesene Signal dient als Bezugspunkt fiir die 
Steuerung des Transports. 

[0019] Besondere vorteilhaft wird das Signal in eine Zah- 
lerkarte eingelesen, die in der Steuereinheil installiert ist. An 
die Zahlcrkarte ist zudem ein Messgeber angeschlossen, 
welcher die Bewegung wenigstens einer dem Sensorsystem 
zugeordneten Achse erfasst. Dabei generiert der Messgeber 
2^1schrilte, die in die Zahlerkarte eingespeist werden. An- 
hand der Zahlschritte und des Signals lasst sich dann in der 
Steuereinheil sowohl die Position als auch die Zcit eines Be- 
lcuchtungsblitzes als Bezugspunkt fur die Steuerung der Be- 
wegung der Bahn bestiminen. 

[0020] Dabei ist die Dauer des Belcuchtungsblitzes so 
kurz gewahlt, dass sich die Bahn wahrend der Aufnahme ei- 
nes Bildes nicht oder nur vcmachlassigbar bcwcgt. 
[0021] Damit kann in der Steuereinheil durch Auswerlung 
der Bildinfonnation ausgehend von dem durch das Signal 
vorgegebenen Bezugspunkt eine genaue Positionierung der 
Bahn auf eine Sollposition oder dergleichen voi^enommen 
werden. 

[0022] Da der Bezugspunkt durch das Signal fest vorgege- 
ben und in der Steuereinheil abgespeicherl ist, kann die Aus- 
werlung der Bildinformationen des jeweiligen Bildes zeit- 
lich enlkoppelt von der Bildaufnahme erfolgen. Auch die 
Generierung von Posidonierbefehlen oder Geschwindig- 
keilsbefehlen kann zcitentspannt erfolgen, so dass fiir die 
Regelung der Bewegung der Bahn geniigend Rechenzeit zur 
Verfugung steht. Die Positionier- und/oder Geschwindig- 
keitsbefehie werden dann in der Stcuercinhcit so dcfiniert, 
dass diese auf den Bezugspunkt bczogen sind, so dass durch 
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die zeilenlspannte Durchfuhrung der Rcgelung weder Unge- 
nauigkeiien noch zeitlichc Verziige bei der Steuerung der 
Bahnbewegung auftreten. 

[0023] Tn einer bcsonders vorteilhaften Ausfiihrungsform 
der Erfindung werden in voigegebenen Zeitinlervallen nach- 5 
einander unterschiedliche Passemiarken und/oder Druck- 
inotive erfasst, uin den TYansporl der Bahn zu sleuem, 
[0024 J In diesem Fall erfolgt die Auswertung der Bildin- 
formation, die wahrend eines Beleuchtungsblii7.es in der 
Kamera generien wird, sowie die Generierung von Positio- lO 
nier- und/oder Geschwindigkeitsbefehlen zur Steuerung der 
Bahnbewegung iin Inlervall zwischen diesem Beleuch- 
tungsblitz und dem daraufTolgenden Beieuchtungsblitz. 
[0025] Die Erfindung wird im nachstehenden anhand der 
Zeichnungen erlautert. Es zeigen ts 
[0026] Fig. 1 schematische Darstellung eines Ausschnitts 
einer bahnvcrarbeitenden Maschine mil dem erfindungsge- 
maBen Passerregelungssystem. 

[0027] Fig. 2 schematische Darstellung cincr auf einer 
Bahn innerhalb eines Suchfensters angeordneten Passer- 20 

marke. 

[0028] Fig. 1 zeigt einen Ausschnitt einer bahnverarbei- 
tenden Maschine 1 zur Bearbeitung von Bahnen 2 in ver- 
schiedenen Bearbeitungsstationen 3. 

[0029] Die bahnverarbeitende Maschine 1 ist insbeson- 25 
dere von einer Druckmaschine zur Bedruckung von Bahnen 
2 oder von einer Druckfolgemaschine zur Veredelung von 
Bahnen 2 gebildet. Die Bahnen 2 selbst bestehen aus Pappe, 
Papier, Folien oder dergleichen und werden iiber cin vSystem 
von angelriebenen Achsen in Langsrichtung der Maschine 1 30 
gefordert. 

[0030] Der in Fig. 1 dargestellle Ausschnitt einer bahnvcr- 
arbeitenden Maschine 1 umfasst eine als Stanzvorrichtung 
ausgebildete Bearbeitungsstation 3, welcher die Bahn 2 zu- 
geftihrt wird. 35 
[0031] Zum Transport der Bahn 2 ist als angetriebene 
Achse eine Walze 4a voigesehen, die mittels eines Antriebs 
5 in Drehbcwcgung vcrsctzt wird. Die Bahn 2 lauft auf ci- 
nem Segment der Mantelflache der Walze 4a um und wird 
dabei mittels einer Andruckwalze 4b gegen die Walze 4a ge- 40 
presst. Durch den Anpressdruck zwischen Walze 4a und An- 
druckwalze 4b wird die Bahn 2 mit der Walze 4a mitbewegt. 
[0032] Zur Bestimmung der aktucllcn WinkclposiHon der 
Walze 4a und damit auch zur Positionsbestimmung der 
Bahn 2 ist an den Antrieb S ein Messgeber 6 gekoppelt. Der 45 
Messgeber 6 ist vorzugsweise von einem Inkrementalgeber 
gebildet. 

[0033] Zur Steuerung dcs Transports der Bahn 2 ist cine 
Steuereinheit 7 vorgesehen, an welche der Antrieb 5 und der 

Messgeber 6 angeschlossen sind. 50 
[0034] Die Steuereinheit 7 ist von einer Mikroprozess- 
steuerung oder dergleichen gebildet. In der Steuereinheit 7 
werden Position icr- und Gcschwindigkcitsbcfchic gencricrt, 
die an den Antrieb 5 zur Steuerung der Bewegung der zuge- 
ordnelen Walze 4a ausgegeben werden. 55 
[0035] Zur Durchfuhrung der Slanzvorgange in der Stanz- 
vorrichtung muss die Bahn 2 positionsgenau zu vorgegebe- 
nen Zeitpunkten zugefiihrt werden. Dabei muss die Steue- 
rung der Walze 4a derart erfolgen, dass die Bahn 2 wahrend 
eines Stanzvorganges exakt in einer vorgegebenen Rub- 60 
eposition liegl. 

[0036] Die Regelung dieser Zuftihrbewegungen der Bahn 
2 zu der Stanzvorrichtung erfolgt mittels eines Passerrege- 
lungssystems. Hicrzu ist in der Steuereinheit 7 ein l^egel- 
kreis mit vorgegebenen Regelparametern installiert. Die Re- 65 
gelung des Transport erfolgt in Abhangigkeit unterschiedli- 
chcr EingangsgroBcn. Eine crstc EingangsgrdBc bildcn die 
Signale des Messgebers 6 zur Bestimmung der Winkclposi- 



tion der Achse. 

[0037] Weiterhin ist an die Steuereinheit 7 ein Sensorsy- 
stem 8 angeschlossen, welches zur Erfassung von Passer- 
marken 9 auf der Obcrflache der Bahn 2 dicnt. AUemativ 
oder zusatzlich konnen mit dem Sensorsystem 8 auch 
Druckmoiive auf der Bahn 2 erfasst werden. Druckmotive in 
diesem Sinne konnen vollstandige Motive oder Segmente 
hiervon sein, welche auf der Bahn 2 aufgebracht werden. 
Die mittels des Sensorsystems 8 erfassten Passermarken 9 
und/oder Druckmotive bilden weitere EingangsgroBen des 
Regelkreises in der Steuereinheit 7. 
[0038] ErfindungsgemaB ist das Steuersystem als Bildver- 
arbeitungssystem ausgebildet. Dies ist oberhalb der Walze 
4a installiert, so dass in diesem Bereich die Passermarken 9 
und/oder Druckmotive voUstandig erfasst werden. 
[0039] Im folgenden wird das erfindungsgemMBe Passer- 
regelungssystem fur die Detekiion von Passermarken 9 er- 
lauterl. 

[0040] Das Sensorsystem 8 wcist zur Bildaufnahme cine 
Kamera 10 auf, die beispielsweise von einer CCD-Kamera 
gebildet ist. Zudem ist ein Beleuchtungssystem 11 vorgese- 
hen. Mit dem Beleuchtungssystem 11 werden Beleuch- 
tungsblitze 12 erzeugt, welche das Sichtfeld 13 der Kamera 
10 voUstandig ausleuchten. SchlieBlich ist eine Auswerte- 
einheit 14 zur Auswertung der in der Kamera 10 registrier- 
ten Bilder vorgesehen. Die Auswerteeinheit 14 ist von ei- 
nem Mikroprozessor oder dergleichen gebildet. Die Dauer 
der Beleuchtungsblit7e 12 betragt vorzugsweise maximal 
1 psec. Die Zeit eines Beleuchtungsblitzes 12 ist damit ge- 
ringer als die Zykluszeit der Steuereinheit 7, die typischer- 
weise im Bereich zwischen 100 fis und 1 ms liegt. Deswei- 
tercn ist die Zeit eines Beleuchtungsblitzes 12 so gering ge- 
wahit, dass sich die Bahn 2 wahrend dessen Dauer nicht 
oder nur vemachlassigbar bewegt. 

[0041] ErfindungsgemaB wird bei Auslosen eines Be- 
leuchtungsblitzes 12 in dem Beleuchtungssystem 11 ein Si- 
gnal generiert, welches den Auslosezeitpunkt des Beleuch- 
tungsblitzes 12 dcfinicrt. 

[0042] Dieses Signal wird in eine in der Steuereinheit 7 in- 
tegrierte Zahlerkarte eingegeben. Zudem werden die von 
Zahischritten gebildeten Ausgangssignale des Messgebers 6 
zur fortlaufcnden Erfassung der Winkeiposition der Walze 
4a in die Zahlerkarte eingegeben. Durch die Auswertung dcs 
Signals und der Zahlschritte kann die Position und die Zeit 
des Beleuchtungsblitzes 12 in der Steuereinheit 7 bestimmt 
werden. Dies dient als BezugsgroBe fiir die Regelung des 
Transports der Bahn 2 mittels des Regelkreises. 
[0043] In den Fig. 1 und 2 ist jewcils der Ubcrsichtlichkcit 
halber nur eine Passermarke 9 dargestellt. Zur Durchfuh- 
rung der Passerregelung ist jedoch zweckmaBigerweise in 
vorgegebenen Abstanden periodisch eine Folgc von Passer- 
marken 9 auf der Bahn angeordnet, welche nacheinander 
durch das Sichtfeld 13 der Kamera 10 bcwegt werden. 
[0044] Zu Beginn eines Regelungsprozesses wird die Vor- 
schubbewegung der Bahn 2 durch die Steuereinheit 7 so ge- 
steuerl, dass zu einem vorgegebenen Zeitpunkt eine Passer- 
marke 9 innerhalb eines Suchfensters liegt. Die Dimension 
des Suchfensters ist durch eine untere und obere Grenze IS, 
16 in Transportrichtung der Bahn 2 definiert und in der Soft- 
ware der Steuereinheit 7 abgespeichert. 
[0045] Das Suchfenster ist zweckmaBigerweise so ge- 
wahlt, dass dieses etwa dem Sichtfeld der Kamera 10 ent- 
spricht. Das in Fig. 2 dargestellte Suchfenster ist etwas gro- 
Ber als das Sichtfeld 13 der Kamera 10. 
[0046] Im vorliegenden Ausfuhrungsbeispiel sind die Fol- 
gen der Passermarken 9 und das Suchfenster so dimensio- 
niert, dass jewcils nur cine Passermarke 9 innerhalb dcs 
Suchfensters liegt. Prinzipiell konnen auch mehiere Passer- 
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marken 9 gleichzeitig innerhalb des Suchfensiers liegen. 
[00471 Liegi die jeweilige Passermarke 9 innerhalb des 
Suchfensiers, wird das Sensorsystem 8 uber die Sieuerein- 
heit 7 akiiviert. Das Beleuchtungssystem 11 genericrt einen 
Beleuchtungsblitz 12 und in der Kamera 10 wird das dabei 5 
aufgenommene Bild regisiriearl und in der Auswerteeinheit 
14 ausgewertet. 

[0048J Mit dcm Beleuchtungsblitz 12 wird indem Be- 
leuchtungssystem 11 das Signal gencriert, welches in die 
Zahlerkarte zur Orts- und Positionsbestimmung des Be- lO 
leuchtungsblitzes 12 verwendet wird. 
[0049] Zudem werden die in der Auswerteeinheit 14 des 
Sensorsystems 8 generierten Bildinformationen der Passer- 
marke 9 in die Steuereinheit 7 eingclesen. 
[0050] Die Auswertung der Bildinformationen erfolgt is 
zeitlich entkoppelt vom Auslosezeitpunkt des Beleuch- 
tungsblitzes 12. 

[0051] Als Randbedingung fiir die Auswertung der Bild- 
informationen wird zwcckmaBigcrwcisc Icdiglich bcriick- 
sichtigt, dass diese Auswertung sowie die vorzugsweise dar- 20 
auffolgenden Regelvorgange bis zum Zeitpunkt des nSch- 
sten Beleuchtungsblitzes 12 abgeschlossen sind. 
[0052] Bei der Auswertung der Bildinformationen wird 
zweckmaBigerweise die gesamte Struktur der Passermarke 9 
erfasst. Zudem wird die Lage der Passermarke 9 innerhalb 25 
des Suchfensiers beslimmt. 

[0053] A us dem Ort und der Position des Beleuchtungs- 
blitzes 12 sowie der Lage der Passermarke 9 innerhalb des 
Suchfensiers wird in der Steuereinheit 7, ausgehend von 
dem Bezugspunkt, der durch den Beleuchtungsblitz 12 vor- 30 
gegeben ist, die Posilionierstrecke berechnet, die fur eine 
positionsgenaue und zeitgenaue Zufuhrung der Bahn 2 an 
die Stanzvorrichtung benotigl wird. Entsprechend des Be- 
trags der Posilionierstrecke wird in der Steuereinheit 7 ein 
Positionier- oder Geschwindigkeitsbefehl generiert, der von 35 
der Steuereinheit 7 an den Antrieb 5 zur Steuerung der Vor- 
schubbewegung der Bahn 2 ausgegeben wird. 
[0054] Da die Bcwcgung der Walzc 4a mit dem Mcssgc- 
ber 6 fortlaufend erfasst wird und der Ort und die Position 
des Beleuchtungsblitzes 12 als Bezugspunkt exakt vorgege- 40 
ben ist, kann der entsprechende Positionier- oder Geschwin- 
digkeitsbefehl ohne Genauigkeitsverlust der Regelung auf 
dicscn Bezugspunkt bczogen werden. Zudem kann durch 
das Sensorsystem 8 die Lage und gegebenenfalls die Smik- 
tur der Passermarke 9 sehr genau ermittelt werden, wodurch 4S 
die Genauigkeit der Positionierung der Bahn 2 weiter erh5ht 
wird. - 

Bezugszeichenliste 

50 

1 bahnverarbeitende Maschine 

2 Bahn 

3 Bcarbcitungsstation 
4a Waize 

4b Andruckwalze 55 

4 Antrieb 

5 Messgeber 

6 Steuereinheit 

7 Sensorsystem 

8 Passemiarke 60 

9 Kamera 

10 Beleuchtungssystem 

11 Beleuchtungsblitze 

12 Sichtfeld 

13 Auswerteeinheit 65 

14 untere Grcnze 

15 obcrc Grcnze 



Paientanspriiche 

1. Passerregelungssystem fiir eine bahnverarbeitende 
Maschine mit einem Sensorsystem zur Erfassung von 
Passermarken und mit einer Steuereinheit zur Steue- 
rung des Transports der Bahn, dadurch gekennzeich- 
net, dass das Sensorsystem (8) wenigstens eine Ka- 
mera (10) und ein Beleuchtungsblitze (12) erzeugendes 
Beleuchtungssystem (11) zur Ausleuchtung des Sicht- 
feldes (13) der Kamera (10) aufweist, dass das Be- 
leuchtungssystem (11) ein den Auslosezeitpunkt eines 
Beleuchtungsblitzes (12) definierendes Signal gene- 
riert, und dass das in die Steuereinheit (7) eingelesene 
Signal als Bezugspunkt fur die Steuerung des Trans- 
ports der Bahn (2) dient, wobei die Steuerung in Ab- 
hangigkeit der Detektion von Passermarken und/oder 
Druckmotiven auf der Bahn erfolgt. 

2. Passerregelungssystem nach Anspruch 1^ dadurch 
gckcnnzcichnct, dass die Daucr des Beleuchtungsblit- 
zes (12) kUrzer als die Zykluszeit der Steuereinheit (7) 
ist. 

3. Passerregelungssystem nach einem der Anspriiche 1 
oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass zur Positionsbe- 
stimmung der Bahn (2) ein 2^hlschritte generierender 

Messgeber (6) vorgesehen ist. 

4. Passerregelungssystem nach Anspruch 3, dadurch 
gekennzeichnet, dass die in dem Messgeber (6) gene- 
rierten Zahlschritte und das Signal des Beleuchtungs- 
systems (11) in eine in der Steuereinheit (7) integrierte 
Zahlerkarte zur Bestimmung der Position und der Zeit 
des Beleuchtungsblitzes (12) eingelesen werden. 

5. Passerregelungssystem nach Anspruch 4, dadurch 
gekennzeichnet, dass mittels des Ortes und der Position 
des Beleuchtungsblitzes (12) und der mittels der Ka- 
mera (10) erfassten Bildinformationen wenigstens ei- 
ner Passermarke (9) oder eines Druckmolivs deren 
bzw. dessen Ort und Position bestimmbar ist, und dass 
in Abhangigkeit dessen der Transport der Bahn (2) er- 
folgt. 

6. Passerregelungssystem nach Anspruch 5, dadurch 
gekennzeichnet, dass in Abhangigkeit des Ortes und 
der Position der Passermarke (9) oder des Druckmotivs 
ein Positionicrbcfehl oder Geschwindigkeitsbefehl ge- 
neriert wird, der an einen Antrieb fUr eine die Bahn (2) 
ft3rdemde Achse ausgegeben wird. 

7. Passerregelungssystem nach Anspruch 6, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Achse von einer Waize (4a) 
oder einem Walzcnpaar gebildct ist. 

8. Passerregelungssystem nach einem der Ansprtiche 6 
oder 7, dadurch gekennzeichnet, dass der Messgeber 
(6) die Bewegung der Achse erfasst. 

9. Passerregelungssystem nach einem der Anspriiche 
1-8, dadurch gekennzeichnet, dass die Beleuchtungs- 
blitze (12) des Beleuchtungssystems (11) tiber die 
Steuereinheit (7) ausgelost werden. 

10. Passerregelungssystem nach einem der Anspriiche 
1-8, dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens eine 
Passermarke (9) oder ein Druckmotiv innerhalb eines 
Suchfensiers von der Kamera (10) erfasst wird. 

11. Passerregelungssystem nach Anspruch 10, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Passermarke (9) oder 
das Druckmotiv mittels der Steuereinheit (7) zur Zeit 
der Bildaufnahme innerhalb des Suchfensiers positio- 
niert ist. 

12. Passerregelungssystem nach einem der Anspriiche 
10 oder 11, dadurch gekennzeichnet, dass in votgege- 
bcncn Zcitabstandcn jcwcils cine Passermarke (9) oder 
ein Druckmotiv innerhalb des Suchfensiers positioniert 
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wird. 

13. Passerregelungssystem nach einem der Anspriiche 
5-12, dadurch gekennzeichnei, dass die Auswertung 
der Bildinformation eincs wahrend eines Beleuch- 
lungsblitzes (12) generierten Biides zeidich enlkoppelt 5 
vom Ausldsezeitpunkt des Beieuchtungsblitzes (12) er- 
folgi. 

14. Passerregelungssystem nach einem der Anspruche 
12 Oder 13, dadurch gekenn/fiichnel, dass die Auswer- 
tung der Bildinformation eines wahrend eines Beleuch- lO 
tungsblitzes (12) generierten Biides im Interval! zwi- 
schen diesem und dem darauffolgenden Beleuchtungs- 
blitz (12) erfolgt. 

15. Passerregelungssystem nach Anspruch 14, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Positionierung der 15 
Bahn (2) mittels eines Positionierbefehls oder Ge- 
schwindigkeitsbefehls, der in Abhangigkeit der wah- 
rend eines Beieuchtungsblitzes (12) von der Kamera 
(10) erfasstcn Bildinformationcn gcncricrt wird im In- 
tervall zwischen diesem und dem daraufifolgenden Be- 20 
leuchtungsblitz (12) erfolgt 

16. Passerregelungssystem nach einem der Anspriiche 
1-15, dadurch gekennzeichnei, dass die bahnverarbei- 
tende Maschine (1) von einer Druckmaschine oder ei- 

ner Druckfolgemaschine gebildet isl. 25 
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Abstract of DEI 0030572 

The paper strip control system has a motion 
controller (7) using data from a sensor (8) with 
camera (10) to detect complex position marks 
(9) on the strip (2) when lit by the flash (12). 
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